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Yy ) | KOMUNIKACJI PUBLICZNEJ W BYDGOSZCZY

zatacznik NR 1

OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA

W ramach zadania: ,Budowa mostu przez Kanat Bydgoski
z przebudowa Wezta Zachodniego w Bydgoszczy etap I11-a2”

Zakres:

Kompleksowa implementacja 8 szt. kamer ARCP (ANPR automatycznej
rejestracji cech pojazdow) zainstalowanych obecnie w obszarze ronda
Maczka do podsystemu systemu ITS ,Inteligentne systemy transportowe
w Bydgoszczy” zrealizowanego w latach 2013 -2015
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1. Celei zadania.

Zakres zadania obejmuje kompletng implementacje 8 szt. kamer ARCP (ANPR) automatycznej reje-
stracji cech pojazdéw do funkcjonujacego obecnie w Bydgoszczy systemu ITS , Inteligentne systemy
transportowe w Bydgoszczy” w celu dopetnienia tymi kamerami obecnych podsystemoéw zainstalo-
wanych w Systemie ITS

w Centrum Zarzadzania Ruchem i Transportem ZDMIKP przy ul. Toruriskiej 180a w Bydgoszczy.

Kamery ARCP (ANPR) na ktérych przeprowadzona zostanie implementacja zostaty zainstalowane
przez innego Wykonawceg i podtaczone do Swiattowodu systemu ITS w szafie sterowniczej na rondzie
Maczka w Bydgoszczy podczas zrealizowanej przebudowy skrzyzowania i realizacji nowego obiektu

mostowego w ciggu ulicy Grunwaldzkie;j.

Podstawowym celem do osiggnigcia przez Zamawiajacego po kompleksowej implementacji kamer
ARCP (ANPR) do systemu ITS jest poprawa warunkow ruchu ulicznego w miescie na podstawie danych
rejestrowanych przez te kamery i ich wykorzystaniu w systemie ITS. System dzieki kompleksowemu
wigczeniu w jego struktury nowych kamer ARCP bedzie wspomagat dziatania w zakresie:

e poprawy warunkéw ruchu dla wszystkich uzytkownikéw,
e optymalnego wykorzystania istniejacej infrastruktury transportowe;j,
e zwigkszenia atrakcyjnosci transportu publicznego,

e redukcji negatywnego oddziatywania ruchu na $rodowisko,

1.1.  OPIS PRZEDMIOTU ZAMOWIENIA.

W ramach realizacji zadania dotyczacego implementacji kamer ARCP (ANPR) naleiy rozbudowa¢
obecny systemu ITS , Inteligentne systemy transportowe w Bydgoszczy” o nowe urzadzenia niezbedne
do prawidtowego funkcjonowania nowych kamer ARCP (ANPR) w systemie ITS, dokona¢ niezbednych
czynnosci instalacyjnych potrzebnych przy implementacji (jezeli takie beda konieczne pomimo wcze-
$niejszego podtaczenia kamer do Swiattowodu systemu ITS przez innego Wykonawce), zaprogramo-
wania kamer w systemie ITS oraz jego podsystemach, wigczeniu kamer do realizacji wskazan tras al-
ternatywnych w podsystemie naprowadzania na drogi alternatywne wraz z kompleksowym sparame-
tryzowaniem kamer dla takiego funkcjonowania. Z uwagi na fakt , ze kamery ARCP (ANPR) s3 juz zain-
stalowane w ramach wczesniejszego zadania inwestycyjnego Wykonawca nie musi wykonywac pro-
jektu do Realizacji niniejszych czynnosci opisanych w OPZ. Wykonawca jest zobowigzany zaprojekto-
wac, wykonac i uruchomic wszystkie nowe kamery ARCP (ANPR) w petnej integracji z juz dziatajacym
systemem ITS przy zapewnieniu dotychczasowej funkcjonalnosci pozostatych kamer ARCP (ANPR ) na
terenie miasta Bydgoszczy zrealizowanych w latach 2013-2015.

Przedmiotem zamowienia jest zaprogramowanie i uruchomienie nowych 8 szt. kamer ARCP (ANPR) w
systemie ITS oraz dostawa, montaz, instalacja i konfiguracja wszystkich niezbednych elementéw po-
trzebnych do zapewnienia odpowiedniej przestrzeni pamieci na obecnym serwerze systemu ITS dla
nowych kamer. Zamawiajacy oczekuje rozbudowy serwera Systemu ITS w CZRiT przy ul. Toruriskiej
180a w zakresie min. 12 TB (terabajt) zamontowanych w obecnej szafie serwerowej tego systemu.
Sposéb montazu nowych dyskéw winien by¢ przeprowadzony w taki sam sposéb jak dyski obecnie
zainstalowane podczas realizacji zadania , Inteligentne systemy transportowe w Bydgoszczy” w latach

2013 -2015.
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Kompleksowa implementacja kamer ARCP (ANPR) wraz z rozbudowg przestrzeni dyskowych oraz
oprogramowaniem winna by¢ wykonana w sposob zapewniajgcy petna integracje
z rozwigzaniami obecnie wdrozonymi w ramach zadania , Inteligentne systemy transportowe w Byd-
goszczy” w latach 2013-2015.

Wszelkie prace zwigzane z oprogramowaniem, dostawami, uruchomieniem w celu uruchomienia no-
wych elementow kamer ARCP (ANPR) oraz nosnikéw pamieci do tych kamer zabudowanych w serwe-
rze CZRiT s3 przedmiotem niniejszego zamodwienia.

Przedmiotem zamowienia jest rowniez zapewnienie przez Wykonawce serwisu gwarancyjnego umoz-
liwiajacego utrzymanie w cigglej sprawnosci technicznej nowych elementéw Systemu przez okres
min. 36 m-cy od daty odbioru koricowego zadania przez Zamawiajacego.

Przedstawione w niniejszym Opisie Przedmiotu Zamdwienia wymagania s3 konieczne do spetnienia,
beda definiowaty przedmiot zaméwienia oraz bedg pomocnymi na etapie oceny i weryfikacji realiza-
cja zadania przez Zamawiajacego.

Fakt pominiecia w opisie elementdw, bez ktdrych osiagniecie wymaganych przez zamawiajacego ce-
I6w nie bedzie mozliwe, nie moze by¢ podstawg do zadania doptat ponad cene ofertowa. Wykonawca
powinien by¢ sSwiadomy, ze przedmiotem zamodwienia jest kompleksowa implementacja wraz z ich
uruchomieniem nowych kamer ARCP (ANPR) w obecnym Systemu ITS dotyczgca petnej konfiguracji
sprzetowej zainstalowanych kamer na rondzie Maczka, oprogramowaniu kamer w Systemie ITS, roz-
budowa przestrzeni dyskowych oraz wykonanie niezbednych czynnosci z tym zwigzanych wraz z za-
pewnieniem przez Wykonawce serwisu gwarancyjnego umozliwiajgcego utrzymanie w statej spraw-
nosci technicznej przedmiotu zamdwienia (w zakresie wykonywanym) przez okres 36 m-cy.

1.2.1. Kamery ARCP (ANPR).

1. Obecne kamery ARCP
W ramach implementacji Wykonawca wtaczy, zaprogramuje, uruchomi kamery ARCP (ANPR) w

funkcjach dla nich przewidzianych w obecnym Systemu ITS oraz zapewni ich wykorzystanie w
obecnym podsystemu naprowadzania na drogi alternatywne.
Zamawiajacy obecnie posiada zainstalowane kamery ANPR — 8 szt. na rondzie Maczka zgodnie

z zatacznikiem nr 1 do OPZ.
Obecne kamery ARCP zainstalowane na konstrukcjach wsporczych istniejgcej sygnalizacji
swietlnej ronda Maczka w ramach innego zadania inwestycyjnego spetniajg nastepujace pa-

rametry techniczne:

WYMAGANIA SPRZETOWE | FUNKCIONALNE

Kamera ARCP posiada nastepujgce cechy i funkcje:

e cafodobowy tryb pracy kamery pozwalajacy na automatyczny odczyt numerdw tablic rejestra-
cyjnych pojazdéw zaréwno w dzien jak i w nocy

e oswietlacz poczerwieni musi by¢ zintegrowany w obudowie kamery — nie dopuszcza wykorzy-
stania dodatkowych oswietlaczy podczerwieni instalowanych, jako dodatkowy element obok
nad lub pod kamerg ANPR

e parametry brzegowe pracy oswietlacza podczerwieni w pasmie co najmniej 940 nm, czyli
swiatta niewidzialnego dla cztowieka
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e pojedyncza kamera ANPR musi miesci¢ w jednej zintegrowanej obudowie kamere do wyko-
nywania zdje¢ w warunkach normalnego oswietlenia oraz w podczerwieni,
w jakosci pozwalajgcej na rozréznienie marki pojazdu
e kamera powinna poprawnie pracowa¢ w w minimalnym zakresie temperatur zewnetrznych:
od -30°C do +55°C. Zamawiajacy dopuszcza jednoczesnie kamery ARCP pracujgce poprawnie row-
niez w zakresie temperatur zewngtrznych, w ktérym gorna granica przekracza +55°C, a dolna gra-
nica temperatur poprawnej funkcjonalnosci dziatania kamer jest ponizej temperatury -30°C.

e posiadac obudowe o klasie szczelnosci nie mniejszej niz IP65

e waga faczna kamery, wysiegnika kamery, oraz adaptera stupowego nie moze przekraczaé wagi
18kg

e kamera ARCP musi posiada¢ minimum 1GB pamieci wewnetrznej umozliwiajacej zapisywanie
odczytéw tablic rejestracyjnych w przypadku chwilowej utraty komunikac;ji

Zamawiajacy informuje ponadto, ze tzw. biata i czarna lista numeréw rejestracyjnych winna
by¢ przechowywana zaréwno na poziomie centrum zarzgdzania podsystemem jak réwniez w
pamieci wewnegtrznej kamery ARCP, gdzie bedzie wykorzystywana podczas brakow tgcznosci z
Systemem.

e umozliwia¢ poprawny automatyczny odczyt tablic rejestracyjnych pojazdéw na dwdch pasach
ruchu

e umozliwia¢ poprawny automatyczny odczyt tablic rejestracyjnych w przypadku, gdy kamera
nie bedzie umieszczona w osi pasa ruchu

e umotliwia¢ automatyczny odczyt tablic pojazdéw zblizajacych sie do strefy jak i oddalajacych
sie od strefy odczytu, a takze pojazdéw zatrzymanych w strefie detekcji kamery

e rozpoznanie i odczyt tablicy rejestracyjnej musi odbywac sie na miejscu w kamerze bez udziatu
zadnych dodatkowych analizatoréw obrazéw, kodekow umieszczonych poza obudowg kamery

e odczytywac poprawnie tablice pojazddw poruszajacych sie z predkoscia do 180km/h

e umozliwia¢ odczyt numerow tablic w strefie 10m - 30m lub dtuzszej

e kamera musi przechowywac i weryfikowac¢ pojazdy wedtug tzw. biatej i czarnej listy umozli-
wiajgcej wpisanie do miliona tablic rejestracyjnych gdzie na czarnej liscie bedg umieszczone
np.: tablice pojazdéw poszukiwanych zas$ na biatej np.: tablice pojazdéw uprzywilejowanych.

e umozliwiac dostarczanie dany dotyczacych pojedynczego pojazdu, z ktérego dokonano odczy-
tu tablicy rejestracyjnej, w postaci spakowanej paczki ZIP zawierajacej, co najmniej:

o plik w formacie JPEG lub TIFF ze zdjeciem pojazdu w podczerwieni

o plik w formacie JPEG lub TIFF ze zdjeciem pojazdu w warunkach normalnego oswietlenia
umozliwiajgcego okreslenie marki, typu i koloru pojazdu

e} plik w formacie JPEG lub TIFF ze zdjeciem samej tablicy rejestracyjnej pojazdu

o plik w formacie XML zawierajagcym w strukturze danych, co najmniej informacje:

numeru pojazdu rejestracyjnego odczytanego przez kamere

dacie i czasie wykonania zdjecia oraz zdjecia w podczerwieni

numer kamery, z ktérej pochodza dane

miejsca zainstalowania kamery

kierunku jazdy pojazdu lub zatrzymaniu

numeru pasa ruchu

wykrycia pojazdu na czarnej lub biatej liscie

VVVYVVYY
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»  réznicy czasu na kamerze i serwerze NTP w milisekundach
»  listy plikdw spakowanych w pliku ZIP

e kamera musi posiada¢ mozliwos¢ transmisji danych ogélnie dostepnym otwartym protokotem

komunikacji FTP oraz FTPS

kamera posiadac funkcje szyfrowania numerow tablic rejestracyjnych

mozliwos¢ ustawienia min. 2 poziomow uprawnien (administrator, uzytkownik)

importowanie bazy zarejestrowanych pojazdow z popularnych baz danych

eksportowanie bazy rozpoznanych pojazdéw do innych baz danych jednostek uprawnionych

np. Policji (peten zakres danych), dostep do bazy danych i narzedzia do ich obrobki

e Zamawiajacy wymaga aby kamery i oprogramowanie ARCP realizowaty funkcje rozpoznawania
wszystkich rodzajow tablic rejestracyjnych polskich, krajow graniczacych z Polska oraz tablic
korpusu dyplomatycznego (niebieskie tto tablicy)

e wizualizacja danych musi by¢ zrealizowana réwniez na cyfrowej mapie obszaru, w tabelach
oraz w postaci wykresow.

e motzliwy zapis danych do zewnetrznej bazy danych m.in. SQL, wraz z uzyciem FTP, jak réwniez
mozliwos¢ wspotbieznego zapisu wybranej zawartosci danych do réznych baz jednoczesnie.

e mozliwo$c rozpoznawania i identyfikacji pojazdow przewozacych tadunki niebezpieczne (ADR)

e zaawansowane wyszukiwanie zdarzen w dzienniku lub archiwum danych np. po dacie, godzi-
nie, numerze rejestracyjnym(tylko dla Policji), rodzaju pojazdu

e przekaz danych do przechowania w bazie danych w zakresie min.: numer rejestracyjny, zdjecie
pojazdu, pewnos¢ rozpoznania, data i godzina przejazdu, numer wjazdu/wyjazdu, lokalizacje
punktu rejestracji, rodzaj pojazdu

e powiadomienia diwigkowe i graficzne (dla cechy pojazdu ustawionej przez Operatora w
CZRiT)

e automatyczne zliczanie pojazdow z podziatem na klasyfikacje rodzajowa w zakresie minimal-
nym: osobowy, ciezarowy

e rozpoznawanie tablic rejestracyjnych ze skutecznoscig min. 95% ogdlnej liczby wszystkich ta-
blic odczytanych z liczby pojazdéw przejezdzajacych w przekroju punktu pomiarowego

e menu urzadzen oraz oprogramowanie w jezyku polskim.

e instrukcja montazu i uruchomienia urzadzen w jezyku polskim

e kamera ARCP powinna by¢ zdalnie zarzagdzanym urzadzeniem IP

e kamera musi posiadac interfejs komunikacyjny Ethernet 10/100/1000 Base-T oraz R$485

e kamera ARCP musi posiada¢ minimum jedno wyjscie przekaznikowe sterowane odczytem ta-
blicy

e mozliwos¢ integracji z innymi systemami i urzadzeniami we/wy (detektory pojazdéw, wagi
drogowe, sygnalizatory swietine w zakresie przejazdu na sygnale czerwonym itp.)

e posiadac graficzny interfejs uzytkownika zarzadzany z poziomu przegladarki np.: Firefox, lub
Internet Explorer , umozliwiajacy takie funkcje jak np.: konfiguracje, sprawdzenie stanu dzia-
tania, przeglad statystyki lokalnej, definiowanie poziomu dostepu dla uzytkownikéw, weryfi-
kacje obrazu online i podglad biezgcych odczytow

e kamera musi mie¢ mozliwos¢ prowadzenia wtasnego logu operacyjnego, ktéry moze byé wysy-
tany do systemu centralnego umozliwiajgcego diagnoze dla stuzb utrzymania.

e kamera musi mie¢ mozliwos¢ wysytania do systemu centralnego, co pewien czas np.: co 5 mi-
nut informacje o jej statusie i poprawnym dziataniu gdzie w formacie pliku XML bedg dostar-
czane nastepujace dane:

e © o o
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numer kamery
nazwe miejsca instalacji
czas statusu
napiecie zasilania w V lub mV
stan oswietlacza podczerwieni [wigczony/wytaczony]
temperature w obudowie
wilgotnos¢ w obudowie
punkt rosy
o wersje oprogramowania kamery
e kamera musi posiadac funkcje synchronizacji czasu wzgledem serwera NTP
* kamera powinna wymaga¢ minimalnej niezbednej obstugi konserwacyjnej ograniczajacej sie
do okresowego czyszczenia wytacznie zewnetrznej obudowy i szyby kamery

O 00000 O0OO0

Kamery ARCP przewidziane do implementacji w Systemie winny umozliwia¢ zbieranie danych o po-
jazdach wjezdzajacych do obszaru objetego Systemem, wyjezdzajacych z obszaru oraz umozliwiaja-
cych okredlenie trasy przejazdu pojazdu przez wskazany obszar instalacji Systemu oraz automatycz-
nego pomiaru czasu przejazdu pomiedzy dowolnymi punktami Obszaru objetego Systemem. Zama-
wiajacy oczekuje rownoczesnego automatycznego pomiaru predkosci i czasdw przejazdu pomiedzy
punktami lokalizacji kamer ARCP w Systemie.

Jedng z gtdwnych funkcjg automatycznej rejestracji cech pojazdéw (oparta na rejestracji numeréw
pojazdéw oraz ich klasyfikacji rodzajowej) w obszarze funkcjonowania Systemu jest dostarczanie in-
formaciji i zbieranie danych o ruchliwosci pojazdéw w obszarze m. in. prowadzenie automatycznego
pomiaru czasu przejazdu pojazdéw pomiedzy poszczegolnymi punktami lokalizacji kamer automa-
tycznej rejestracji cech pojazdéw (ARCP), punktami granicznymi obszaru (mozliwosé¢ automatycznego
wyznaczanie czasu przejazdu pomiedzy wybranymi punktami pomiarowymi ARCP) realizowanymi
przez automatyczne odczytywanie numeru tablicy rejestracyjnej poszczegdlnych pojazdéw, ktére sa
rozpoznawane na poczatku i koficu odcinka pomiarowego. Numery tablic rejestracyjnych winny by¢
zaleznie od ich przeznaczenia réwniez szyfrowane (szyfrowane dla wszystkich poza stuzbami mundu-
rowymi) i przesytane z miejsca pomiarowego potaczeniem kablowym do serweréw i centralnego

komputera CZRiT (serwerow).

Oprogramowanie zainstalowane w CZRiT na podstawie danych zbieranych z nowych kamer ARCP
winno posiadac¢ obecne funkcje tj. dokonywac:

e automatycznego pomiaru, usredniania czasu przejazdu pomiedzy wybranymi punktami po-
miarowymi kamer automatycznej rejestracji cech pojazdéw (ARCP) wraz z biezgcym uaktualnia-
niem $redniego czasu przejazdu na danym odcinku drogi wykorzystywanym w podsystemie na-
prowadzania pojazdow na trasy alternatywnie wizualizowane na znakach zmiennej treéci VMS

e automatycznego pomiaru wskaznika efektywnosci Systemu w zakresie wzglednej oszczednosci
czasu przejazdu samochodem w obszarze funkcjonowania Systemu pomiedzy dowolnie zada-
nymi punktami pomiarowymi wyposazonymi w kamery ARCP

e automatycznego pomiaru predkosci pojazdow samochodowych na odcinku pomiedzy zada-
nymi punktami pomiarowymi kamer ARCP (uzyskiwany z danych: czas przejazdu pomiedzy
punktami w odniesieniu do drogi pomigdzy punktami pomiarowymi z wykorzystaniem przejaz-
du drogami publicznymi i zgodnym z obowigzujacymi zasadami organizacji ruchu)
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e automatycznego sledzenia tras pojazdéw umozliwiajacego ocene zmian ruchliwosci pojazdéw
w obszarze objetym Systemem (obserwacja i rejestracja kierunku przeptywu pojazdéw w obsza-
rze przy wprowadzanych czasowych zmianach w organizacji ruchu, wsparcie operatoréw sys-
temu sterowania ruchem / inzyniera ruchu w procesie analiz ruchu, podejmowania decyzji pod-
noszgcych wskazniki wydajnosci dziatania systemu ITS)

e wyszukiwanie pojazdéw po numerze rejestracyjnym w obszarze funkcjonowania Systemu on-
line oraz w zakresie przeszukiwania bazy danych, zdje¢, zgromadzonych z kamer ARCP (przez
jednostki uprawnione np. Policje)

Do obliczania sredniego czasu przejazdu muszg by¢ tylko wykorzystywane te czasy, ktére sg uznane za
wiarygodne. Rozbudowywany podsystem powinien umozliwia¢ dotychczasowg prezentacje danych o
czasach przejazdu na znakach zmiennej tresci oraz portalu internetowym zwigzanym z Systemem.

W bazie danych podsystemu wykorzystujacego kamery ARCP powinny by¢ przechowywane nastepu-
jace dane, w zakresie minimalnym:

o plik w formacie JPEG lub TIFF ze zdjeciem pojazdu w podczerwieni
o plik w formacie JPEG lub TIFF ze zdjeciem pojazdu wykonanym w warunkach normal-
nego oswietlenia umozliwiajgcym identyfikacje marki pojazdu, jego koloru i typu
o plik w formacie JPEG lub TIFF ze zdjeciem samej tablicy rejestracyjnej pojazdu
o plik w formacie XML zawierajgcym w strukturze danych, co najmniej informacje:
* numeru pojazdu rejestracyjnego odczytanego przez kamere
= dacie i czasie wykonania zdjecia w podczerwieni
= numer kamery, z ktérej pochodzg dane
* miejsca zainstalowania kamery
= kierunku jazdy pojazdu lub zatrzymaniu
® numeru pasa ruchu
= wykrycia pojazdu na czarnej lub biatej liscie
® roznicy czasu na kamerze i serwerze NTP w milisekundach

System ITS po implementacji nowych kamer winien umozliwia¢ w tatwy i przystepny sposéb przegla-
danie powyzszych danych z kamer na rondzie Maczka na poziomie obecnym z wykorzystaniem narze-
dzi zainstalowanych w CZRiT.

Numery tablic oraz inne dane z kamer ARCP beda przesytane z punktu pomiarowego potaczeniem
kablowym do centralnego komputera. Komputer ten automatycznie usrednia i na biezaco uaktualnia
czasy przejazdu na danym odcinku drogi. Podsystem powinien umozliwia¢ obserwacje kierunku prze-
ptywu pojazdéw w obszarze, wsparcie operatoréw systemu sterowania ruchem / inzyniera ruchu w
procesie analiz ruchu, podejmowania decyzji podnoszacych wskazniki wydajnosci dziatania systemu

ITS.

Po przeprowadzeniu implementacji nowych kamer ARCP zlokalizowanych na rondzie Maczka Opera-
tor w CZRiT ZDMiKP powinien posiada¢ mozliwos¢ podgladu obrazu w czasie rzeczywistym na zada-
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Nr sprawy

nie, a takze przegladanie i wyszukiwanie danych z uzyciem interfejsu wyswietlajgcego obraz dla dane-
go pojazdu zawierajgcy nastepujace dane:

o odczytang tablice rejestracyjng
o obraz w podczerwieni
o obraz samej tablicy rejestracyjnej w podczerwieni

o obraz pojazdu umotzliwiajgcy okreslenie jego rodzaju (w minimalnym zakresie: oso-
bowy, ciezarowy)

o date oraz czas wykonania zdjecia w formacie min. 00 h:00 m:00 s

Operator powinien mie¢ mozliwos¢ definiowania tzw. biatej i czarnej listy przesytanej do kamer. Nu-
mery rejestracyjne z biaftej listy nie bedg uwzgledniane w pomiarach za$ dane
o nich nie beda archiwizowane. Numery rejestracyjne z tzw. czarnej listy bedg odpowiednio sygnali-
zowane w interfejsie do przegladania danych podsystemu automatycznego odczytu tablic rejestra-

cyjnych

Do CZRiT nalezy dostarczy¢ dane i narzedzia obstugowe umozliwiajgce spetnienie wymagan dotycza-
cych kamer ARCP sformutowanych przez Zamawiajgcego. Zamawiajacy wymaga instalacji potaczen z
baza danych ARCP i niezbednych konfiguracji obecnych narzedzi do obstugi kamer ARCP w siedzibie
CZRiT przy ul. Torunskiej 180a oraz jednym stanowisku wyniesionym w Komendzie Miejskiej Policji
przy ul. Wojska Polskiego 4F.

1.2.2 Serwery

Zamawiajacy przy realizacji implementacji kamer ARCP (ANPR) wymaga ogdlnie zwiekszenia prze-
strzeni dyskowej serwera Systemu ITS w serwerowni podstawowej CZRiT ZDMiKP przy ul. Torunskiej
180a w celu utrzymania obecnych standardéw przechowywania danych. Zamawiajagcy wymaga roz-
budowy obecnego serwera w zakresie zwigzanym z obstugg kamer ARCP (ANPR) i stuzagcym m.in. do
przechowywania zdje¢ wykonanych w warunkach normalnej widocznosci oraz w podczerwieni. Mini-
malna wielkos¢ nowej przestrzeni dyskowej dla obstugi 8 szt. kamer ARCP (ANPR) winna wynosi¢ 12
TB (terabajtow). Zamawiajacy w ramach rozbudowy serwera oczekuje od Wykonawcy rozbudowy w
technologii obecnie zastosowanej w CZRiT i kompatybilnej z zastosowang szafg serwera. obecnego
serwera do pojemnosci min. 2T - serwera podsystemu parkingowego na ktérym gromadzone sg
obecnie zdjecia z komputerédw przenosnych parkingowych obszaru Ptatnego Parkowania. Zamawiaja-
cy wymaga rozbudowy obecnego serwera o dodatkowa pojemnos$é min. 12 TB

Wszystkie dotychczasowe funkcjonalnosci w zakresie wykorzystania danych z kamer ARCP (ANPR) PO
rozbudowie serwera w podsystemach Systemu ITS winny by¢ zachowane przez Wykonawce i nie mo-
g9 wptywac negatywnie na funkcjonowanie Systemu ITS oraz CZRiT ZDMIKP.

2. SPIS ZAtACZNIKOW

1. Zatacznik nr 1 do OPZ:

Wykaz kamer ARCP wraz z ich lokalizacjg na rondzie Maczka w Bydgoszczy
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Zatacznik nr 1

Wykaz kamer Automatycznej Rejestracji Cech Pojazdéw ARCP na Weile Zachodnim do implementacji

w systemie ITS

Liczba kamer [szt.]

Lp. | Nazwa skrzyzowania - lokalizacja

1. | Wezet Zachodni — wlot pétnocny 2
2. | Wezet Zachodni— wlot wschodni

3. | Wezet Zachodni — wlot potudniowy 2
4. | Wezet Zachodni— wlot zachodni 2




NN

SLI dlwaisAs m ibejuawsadwi op YdNy esawey -




